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‘Demande 4’un Brevet &’ Invention

pour une Machins perfectionée a calculsr et 2 6criré.
'  formés par Messisurs

DERR E. FELT et BRobert TARRAK?

scoerefeceee

VEMOIRE DESCRIPTIF

Cette invention se rapporte & une machine perf&c-'
tionnée destinéds i; ‘raire le méme travail que la machine
déerite dans le bﬁ;ttr américain de Dorr E, FELT N°
465,255 du 15 Décembre 1892, —

pans cette égmién,l'éﬂtien des roues & chiffres,
autre que celle de servir & porter les carsctéres etait
obtenue par l’opérateur par la pression exercée avee
les mains sur les touches qui actionnaient les leviers
segments. Dans la présente machine nous mettons d’abord
les touches en place sans mouvoir les leviers et lei
ascouplons a un chassis cscillant vertical actionné
par un levier a8 main disposé & un des cOtés de la ma-
chine et servant a actionner simultanémsnt et en une
a@ulo opération 1_.03' leviers segments de toute la série
de touches. Dana l’état ou le levier & main produit
l’action des rouss & chiffres,se fait dgalement 1’im-

pression des signes représentés par les touches qui
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ont’ été posées,le mouvement du ruban enereur et 1’en-.

zfﬁm& du papier; Le &1t levier eontribue en outre

& l’sstion de portier les carsctdres. I’ inveniion cun-
siste dans une construstion mouvelle ass parties 4é-

orites ci-aprés st exposées dans les revendications.
Dans les dessins si-joints:

Fig. 1 est an plan, :

Pig. 2 une yus de face,
Fig. 3 une dldvation 4’un des sOtda.
Pig. 4 uné¢ coupe longitudinale par le milieu,
Pig. 3 wuvne élévation de¢ 1’autre cdté et
fig. 6 une vue &’arriére.
Pig. 7 est une coupe lexngitudinele & plus grands

¢shelle d°une partis 4¢ la machine.
Pig. 8 est uvne vue de détail en coupe 4’une des roues
a2 chiffres avec ses systémes de mise en mou-

vement et de eonirdle.

L+

Pig.
Pig. 10 est une vue similaire a la fig. 8 ,mais prise

oen ext une élivatisp partielle.

' en sens opposé.

Pig. 11 est une vue de. ¢dté d’une des roues & chiffres.

Pig. 12 est une coupe horizontale partielle montrant
le chassiz & oscillstion,

Pig. 1§ et 14 sont des coupes suivant les lignes
13-13 , 14-14 , de la fig. 7 .

FPig. 15 eat une vue en mmeciin du piston imprimeur
et des parties adjmeentes,

Pig. 16 et 17 sont des coupes verticales du martesu
et du mécanisme sontrdleur du papier montrant
les parties dans différentes positions,

Fig. 18 28t un plan du chassis oscillant pour faire

fonetionner les merteaux.
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19 est une coupe verticale partielle de 1l’extré~
mité a’arridre de 1z machinme.

20 est une coupe horizmontale d’aprés la ligzne
20-20 de la fig. 16 et |

26= une vue agranaie en perspsctive de la tig@_
du martesu, '

21 et 22 sont des vues intérieures de la

game principale, montrant les parties dans
leurs différentes fasitiena. |

2% représsnte le loguet &e streté pour empésher
le renversement de mouvement pendant l';etion.
dv levier a main,

24 esf une eoupe verticale montrant le garde-pa-
piler

25 est une vue de face des guides du ruban et du
papier,

26 vune coupe suivant la ligne 26-26 de la fig;
25

27 est un plan ﬁea bobinas & rubsa et du guide.

28 est une vue sn perspeetive}ae la bande & im-
pression et @u eh&anis.

29 ¢t une vue en perapective dun meécanisme por-
teur de la roue & chiffres,

30 en est une vue de Pace.

. Dans les fig. 2 , 3 , 5 et 6 1le bati est supprime.

hansg

les dessins X est la bolte entourant notre nou-

velle machine a8 dcrire et a saleuler,Y sont des plaques

latérales soutenant la plupart des parties,et A 4

sont les toushes Aisposées par séries de neuf,de la

maniére ususlle, - B B gont les roues a chiffres,

Bl

Bl les leviers pivotant en b et s&etionnant les

2

2
rouseg,et B R les pignons s’engageant aves les le-
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viars €l reliés convenablement sux roues pour servir
8 les tourner sn avant seuiement,

hens ia presents invention les leviers ne sont pas
actiommeés directement par tirage comme dans les m#shi-
nes brevetdes antérisursment & Dorr E, PELT,ma&iz la
pression exercée sur les touches est plutét wne aestion
de misge en place dans lagqueliie cellos-ti Gescendent
seuisment vne fourie distaneg et pour unsg pariie ssulie~-
ment de leur parcours, juste suiffissrment sssez pour
veniy s'engager dans les tigﬁﬁ egreuses,commns il sers
expliqué ci-aprés;pendant ceitte mise en place,les levi-
era qui doivent fonctionner sont accouplés aux dites
barres gqui sppartisennent & un chassis oscillant logé au-
dessus des séries de leviers a segments ¢t pouvant mou-
voir simzltanément ceux parmi ces derniers qui correse
rondent aux touches nécessaires, Le chazsis se compose
d’une sdérie fde tiges creusex ¢ ¢ ,une pour chagqus
rangés de touches,reliées snire elles par des traverses
cl Cl et des plagues longitudinales 62 cz pour for-
mer ainsi une strueture ripide ¢t solide. Ls chassis
est s?yporté par guactre bras horizontaux, dont deux
cG cu sont montés sur 1’arbre transversal c4 au-
dessous d¢ l’arriere fiu chassis, tendis que les deux

.5 ,
avtrez CY € s=ont moniés sur un second arbre cscil-
é
iant € qul regeit son mouvement de 1’arbre c‘ par
7

les bras verticaux € ;un de ghacun des dits arbres
8 .

ainst gue la barre ¢ relient les extrémitss supe-

risures d9s dius bras (veir fig. 4 , 7 et 12). Les

3

" -~ .
vras ¢ et ¢ logée du méme c8té de la machine que

ies bras 67 font ds preéférencs corpe avee glle pour
former vn levicr a bascvle. Les extremiices des manivel-
5 9

188 €° et ¢° eont relises a pivot aux treverses C

passant par des prolongements descendants 488 plaquses



l&hg{}udinaﬁes ¢? comme montré dans la fig, 4 ., On
verrf par cette construction que toutes les manivelles
e “gt ¢ se.mouvront & la fois,de maniére que le
chassis oscillera de haut en bhas sans perdre 28 position
horizontale., L& foree pour imprimer ¢g mouvemsnt &8st
fournie & 1l’arbre transverssail 04 p&r la came ClQ
pivotent sur l‘arbr§ cll intercalé sntre lss plagues
latérales de la machine;l’arbre C4 posséde un bras

i '
droit ¢© . muni 4’we ehsville Cls qui fait entrer

le reinure 014 dens la dite came et qgui ame ifrouve
roussgés vers la’eaté anterievr de la machine par ls
rotation de cetie came,voir fig., 3 . Un levier & main
cls' e3t Tixé & la came,comme on le voit;lorsque les | é
touches appropriées ont été placédes,l’opérateur imprime .
bn mouvement descendant su dit levier a main et action-

ne ainsi la came qui fait descendre le chassis oscil-

lant leguel entralae les leviers segments dont les tou-
ches ont &té poséé. En procédant ainsi,les roues de
chiffres correspondant aux dits leviers sont tourndes

soit dans le but de montrer le montant repréaenté par

les touches placdes;soit de 1’edditionner au montant

ééja indiqué par les roues. En plus de cela,par le méme
mouvement du levier & main nous faisons fonctionner le
mécanisme imprimeur décrit plus loin et enregistrer en

méme temps la somme rsprésentde par les touches. Chagque
levier st est pourvu €’un ressort & boudin,comme on

le veit éans la fig. 4 .

Les touches sont faitagae maniére & pouvoir elles-
mémes transmetire le mouvement du chassis escillant au
levier et cela grace & la disposition suivante:! les
queues des touschss soﬁt ailongeées vers le bas éour pas-

ser par des ouvertures pratiquées dans le fond ou siége

horigontal dss barves creuses O ,18 prolongement 2’é-
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teﬁékjvaqu'&u dessons 6u pian ie plus bas toughe par
le shassis oscillant dans son mouvemnent descendant,

Lem queucs Gescendent les ehtes Ges Leviers comme en
fig., 1% ;au-gessuns des leviers,chaque gqueue & touehe
eat municd?un rehord lateral,d’une saillis ou é'un
épaulement &i,montré Gans la méme figure,pouvant por-
ter sontre les levisrs el devanl descendre avee la
eurene lorsgue cette derniééa desoend par i& vibration
du chassis, Commue le mouvement du chussis & toujours la
méme dimension,les épaulemenis &t ces Quesnes de tou=
ches sont disposés dans des piane horizontauz gifférents
your paﬁvoir 8s metire en contaect avee les leviers a
chaqus phase d¢ leur mouvement,suivant le foree de la
touche., Ainsi la toushe ¢ prendra le¢ levier segment

a hn momsnt $rés rapproche de eelui-ci ou il commence
son mouvement dsssendant,tandia gque la touehe l' ne
£’y eagazera gue presqus & fin de sourse, e cetis ma-
niérs un mouvement apgrb?rié'eét communigue aux ievisrs
segmsnts, J¢ fais as préférence lez dpaulements en re-
courbsni les guaues Ades touchcs,comme slairement mon-
tré dans la Fig. 13 ,ce qui est un travail irés simple;
de plus lea cStds supérienrs dss caurhaz.pauvanc give
disposés ds maniére 3 s’engager dans les arrdis A? PYE —
vus su sommet de la machine et servan:i a2 limiser le
mouvement &scendani des touches qui leur gsi imprimeé
rar los rezsorts a douwdin £§ « Au lieu de les fovmer
comme vne gourbe ou un rebord,les dpaulemcnts peuvent
dvisdemment affecter une auirs fovme. Lorsque les tou~
ches sont shaisazdes par is main,leurs gquaues s’acgou~
plent automatiguement avee le chassis oscillant au mo-

4

yen &es loguaets & 2 dont il exiszte un pour ohague iou-

~che, Ces loguets pivotent dans les Ligesa oreuses C

& ] :
g} sont astionnds par les reasorts & de maniére a

s’engager dans les erang ou e€paulements A§ deg queues
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d¢ toughes loreque seg derniéres Sezsendsnt,

=’SLes 4uones sent Peurvues d’sutres épsulements A7-
pouvvant s’engacer qanz le foné des barrss creuses O
et servant & limiter le mouvement dsz descente, Dans la
fig., 4 une des touches €3t representes abaisase avec
cet dpaviement resuant conire la surface de la tige
creuse,ei wmunie du eligues Aa. Noug preférons gue 1a
pertie dey queves gui passe par et zu-dessous des tiges
crevges 20it Flus petite que lps puriles pupédrieures
camme moniré dang le fig, 7 ,et yu’clle 201t aplatie
pour empEcher is tovohe de¢ ionrner,

Dans celte eonstrvetion,lorsque le chassis oscil-
iant deetend,la touche domt 1a gqueue est engagée par
gon sliguet mers sbaissde uvee le ehassis et metira en
mouvement d¢galement son lsvier correspondant de l& ma-
niére ndsessaire pour imprimer vme rotatiom & la roue
de chiffres ¢n Tarpori avec 1a puisssnce de la touche.

Pour dégager les touches v chassis d’oscillation,
nous employons un chassis complémentaire léger,bien
montré dans les Tig, 4 , 7 et 12 ,ee composant de
tiges longitudingles T ¢t de Fils de fer transver=
s&aux n‘ dont wn des dernjers egt disposé derriere
chaque rangee de cliquets A‘ ;ce chassis est maintenv
a une de ses exivanités pa? les bras D° sur 1’asrbre
transversal ,ns mmli ds coussinsts disposes dans la
plagque c2 du chassis osciliant,et a l'avire exire-
mivé par les bras ﬂ‘ vivotant dans les dites plaques.
L8 chassais gupplémentaire se mout avece le cadre oscil-
lant svur lequel il vepese,mais il peut déecrire Qu:si
un movvemeni horizontal qu’il regoit par le balancement
dv dit arbre no ei rendant lequel il met én mouvement

les séries complétes ée¢ cliquets d’une maniérse suffisan-

te pour d4dégager un 4’eux qui pourrait a’@tre sngagé
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avec lés tounches. Le balancement de l’arbre est 40 au

3

Qe

bras de’ Levier 50 chhe e o S extérisur, comme
on le voit dans la fig, 5 , Ce bras pcsséde.una che=-
ville »° qui,lorsque le chassis oscillant fait des-
cendire ce bras ainsi qua son arbre,s’ensgage dans le
cliquet 97 pivotant dans le c¢dté d4é ila machine, Ua
rgagort ns eat fixd av cliquet servant a le foreer
dans sa pesition &’sngagement aussitdt qu’ il tenterait
&’en sortir, Le bras de levier porte également une ene-
vills B placée sovs le bras d’arriére D0 au loquét
gu’ il retient normalement Zanse sa position active.

Avec le mécenisme qui vient a’8tre déerit et qui
est plus amplement représenté par lé tige & ,le fone-
tionnement raprésungs serza lie suivaﬁt:

Loregne l¢ chassis cscillant deaéeﬁﬁ,él entraine

& -
avee lui le bras manivelle D permettant aleors au

cliguet p ae balancer,sous 1’action du ressort D- ,
jusgqu’a ce qu’il atteigne ia position vouluwe pour é'en-
gager aves la cheville nﬁ loraque les partiesa remon-
tent pendant leur mouvement 4de resour, Ce mouyément
dé’ engagement produit une détente momentande de l’extré-
mité extérieure de 1 ,tandis gue 1l’arbre et les au-
tres parties continuent 2 monter,il s’en suit un leger
mouvement de balancement de 1’8rbre ce qui imprime un
mouvement horizontsl au chassis de aégagsmeﬁt pendant
que les cliqueta accouplant les touches sont degagés,
Toutefois,avant que le moﬁvement agecensionnel &aiv
cessé,1la cheville Ds aménera le bras ﬁle & une hau-
teur suffisante pour dégager le ciiquet de 1a poupille
DF et @» ddgager ainsi le bras manivelle du cligued,
Le ehassis de deégacement peut aussi Stre uctionné
PAr un levier‘indépéndanc,pour permettre a l’opeéraieur

de gorriger des errsurs provenant 4¢ ¢s qu’il pourra
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avoir abaissé les touches avani gue 1’addition et 1’im-
- pression soient faites, Le levier E fig, 3 ressem-

ble s un T Prenverse)il est fixement pivote en El .

Un des bras de ce¢ levier possede un prolongement E?
yortant ecntire €T 8&bhaissant le bras éanivelle- Bs lors-
que i’exiremite superieure du 4dit levier se meug ?eft-l'
arriere de la machine;ce mouvement dégage les cliquets
¢t permet nux touches de revenir dans leur pesition pri-
mitive,corme on lg# comprendra aisement par ce qui pré-
esée. Un ressort B agit sur le levier E pour le
tirer en avant et un cliguet Eé maintient ie levier

en pesition nermele,conme montré fiz, 3 . L’extrémité
de l’autre bras E? du lavier est arrondie,comme mon-
tré au dsasin,dans le but de pouveir tenir le eliquei

37 hora d’engagement 4’avec le bras manivellse D5 lors-
qué l’opérateur veuis répéier un chiffre asans replacer
isa touches donnant ce chiffre.

Pour faire gette répétition,l’opérateur dégage le
eliguet ﬁ‘ »immédiatement le levier oscille vers le
devant de la machine,et amene l’extirémité E? a une
& une position empechant le 1§quet D? de prendre sa
position aetive, Le levier & main ¢'s peui,pendant
que ie cliguet est ainsi maintenu,faire toul nombre
voulu de courses et dans chacune d’elles il addition-
nera et enregisirers, la somme représenide par ies tou-
ches mises sans leg deésembraycr., (e déaembrayage est
cependsnt promptemsnt réalisé & chague moment voulu en
faisant revenir le levier E du la méme fagon qu’on
débraye les touches zour corfigar aes eTrTeurs.

Le iogqgues Eﬁ g8t muni d'un russori B? pour 1lie
ramener duans sa position primitive,et il en €8t auto-
ma&tiquement retire par le levisr R lorsque es dernier

est ramend e¢n arriere pour degager les touchss. Le chas-
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s8is oscillant est ramene aprés chagus opératicn a sa

16 fixé &8 un desz

.. hras aroits 07 ;1e chassis de dégagement est ramene

ypar les resscris 35 gqui zont tendus par suiie du mou-

vement horizonteal 8u chasgsis;le retour du gchassis ra-

méne a s& position primitive l1l’arbre oscillant Ds et

st eal ramenée aprés chaque course du levier

¢ main par le ressort 017 fixe a ls.dite came,

la gams O

hans le but &°*dviter des endoumagemenis de 1’appa~
reil,ainei que des erreurs,il & ¢té imaginé un médania—
me par lequel on ne psut donner gug des mouvemente com-
plets asu levier a msin. En d’autres termes,il n'y a pas
de poasibilité une fois qu’on & eommenee un mouvement
dans wne direction de renverser la dirsetion de celui-
¢i avant gue ce mnurgmeni s0oit completement exceuté. Ce
mecaniasme,représenté par la fig., 23 se compose du seg-

610

ment 315 dispogé a l'arriere de la came dente~-

ide finement & son bord,des saillies ¢*? en haut st
20

21

en bas du ssgment &insi gue d’une tige C 8 double

pointe pivotant éutour d’wn boulen fixe ¢ ayant un

22 g+étendant de sa face latérale Juaque

tourilion ¢
éans la voie des saillies clg et agissant avee ces gEr-
niéres en renversant la tige a la fin de chaque mouve=-
ment 48 montée et de descente du segment., L’une des
pointes de 18 tige empéche le mouvement de descente et
1’autre le mouvement de montée;loraque la tige est mise
en position par une des saillies et ls tourillon,ells
est maintenue dans la position ainsi obtenu2 par le

23

cliquet a ressort C logé dans l’arriére de la tige

et ayant vne pointe en forme de V dispose a pouvoir
8*engager par un des ¢dtés de la pointe e?* o forme
similaire sur la face d'arriéra de 1a tige. En conti-

nuant le¢ mcuvement,la tige vst renversee par le contack
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de l'ﬁﬁtr& saiilie avee l& cneviliejle cliguvet fonc-
Ztiann;tEQQrs d’une maniére gembliable pour maintsnir 1s
tiga'ﬁggggl& position renversse,

i Correspondant a c¢haque levier sogment il vy & un
porte-type oscillant ¥ en forme de segment,qui,par
1& deseente du levier,est zmend. en position a prés&n-
ter le type preoprement &it aux dispesitifs 4’ impression
Tous les porte~types sont rixéﬂiihvemanz ¢t oseillent
sur l'arbrs transversal fixe ?1 2168 connexions entre
ellss et les leviers sont faites de manleérs & trans-
metire convenablement le mouverent de l’une a 1l’autre,
Ces connexions sont faites de¢ preférence de maillons
¥2 pivetant & leurs extreémités inférisures dans les
leviers segments,et des bras F; reiliés librement sux
maillons par levrs extrémités supérisures., Les bras
sont solidement fixés aux porte~types,soit directement
comne c’ent le cas deg deux bras et des fcrte—txpes gui
se trouveni &u milisn d¢ la série {(¢’est-a-dire dsux
bras sont racoufbéa latérasiement copme on le voit dans
is Tig. 1 },s0it indirsetement lorsque lss porte~iypes,

-

autres que ceux du miliew,sont relids a 1’aide &’une

4 #t eagujettis sclidement dans des montants

barre P
ou saillies Fﬁ 14 F5 ,i’umn sur le bras de lLevier et
il?autrs aur le porte type, '

G ¢ sont les martoaux imprimeurs librement suse-
pendus sur un asbre 4° et pourvus checun 4’un ressori
actif ©° et d’une tige de contrdle 63. chaque tige
g8t également pourvue 4’un ressort ¢% ien@ant & main-
tenir la tige engagee avee le marzeau.rhﬁa marigaux
gont dégagés de leurs zigea avant de falire foncrionner
le mécaniame 4’ impression comme auit:

Chacun dosg leviers segnehts porée une barre H

représunide dans la fig, 4 s’étendant vers le bas et
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derriéye dans wne direction diagonaie et fixse libre-
msq§;£Z levier segment. A son extrdmiié inférieure,
,céite barre passe entie deux barres iransversales fixes
ou Liges 'Hl Hg qui scrvent de guides pour le mouve-
ment,l’une d¢ ces tiges disposce sur la barre,l’autre
au-dussous d’elie. Le ¢bié infériev:r de la barre ést
entailié pour furmer 17&épaulement Hs qui 8’engage
normalsment &vee la chevilie H4 cdisposée a l’extré;

i o Ja el 5 5 ; ,
mité infeérieure d'un levier couvdé fixe librement

.a

it 6 Sl )
gur la iraverse M ., la descente du sogment fera,par

le levier H ,1’épaulement Hs €L la cheville H4 ¢
gue le levier coude cscilliera sur son pivot,mais avant
que cette oscillation centinue,lx goupille échappera de
dessous l’épaulemeni gt pendant le restant dv mouvement
de descente dv levier H elle chevauchera simplement
sans conmuniquer un mouvement au levier coudé,

Le levier oscililant i arrivé au point,comme il
vient @’€tre décrii,porte son extremité supérieure vers
l’intérieur par rapport a la position indiquée par la
fig. 4 et en contact intime avec llextrémite inférieu-
Te 4¢ la nige correspongante G3 du macvteau § ., Le
Aievier E5 rorie egulement un rebord courbé H7 mon-~-
tré dons les fig. 16 , 17 ¢t 18 dont l’extrémite supeé-
risure s:zisit l’arriere de¢ la traverse d’un cadre os-
cillant Kg fix€ & un arbie usecillant Hlo “lorsque le
mouvement décrit vers L’intéricur de l’extreémite supé—
ricure gu levier a iisu ¢e il limite ainsi le mouve-
mene, A 1’interieur de ce cadvs cuscillant st fixe
sur i¢ nluie arbre gue ceiui-ci,s¢ wvrouve le peigne
Fll dont les denis font fonciicn ée guildes pour le
levier coudd el fone que c= Adornicy enléeve la tige up-~
proprié¢e dc marteau..

La suite du mouvement du levier coude dans laguelis

il sert a dégager la tige est re¢ue par la volée du



chassis Hg spendant ce temps sa tige d’arriars,par

laégelle le levier coudd & été arrété,est amende dans
Lg,fento inelinde W2 & 1’intérieur du rebord courbsé
du lsvier H5 . Cetie metion ge produit en poussant
L’sxirémité supérieure Hlb ﬁﬁ levier contre la& tige
du marteau pour»dégage? ce dernier gqui,devenu libre
ainsi}fait wne impression,

Le mouvement du chassis oscillant ngt de son ar-
bre H;O €8t @érive €c¢ la came principale 010 par

1’ intermédisire du levier rendu p+%

;e 1la gheville
H15 montée sur la csame et travaillant dans las fente
év levier,ainsi que &’une manivelle H;é disposée sur
1’arbre BV st 3 laguelle est fixd« libremsnt le dit
levier,comme on le verra par la fig, 3 . Les fentes |
permettent & la chaville de 1a cume de se mouvoir prés
ds son rayon d’oscillation avant de mettire en mouvement
1’arbre H;u ,ae maniére & ce gue lie ehfsais Hg ne
soit pas aectiveé avant gue lenlevier ait presqus terminé
son mouvement descendant, Ceci donne aux portg«typss
ie temps nécesseire pour arriver 2 leurs propres pobi—
tions avant gue les marteaux soient dédgagés.

Comme on le voit par les fig, 4 , 6 ,20 ,Eﬂa
tovies les tiges de marteau possédent un manchon Gs
qui avance latéralement & droite el au~dessus de la
tige svivante du méme cité. Au moyen de ee manchon,lors-
gn'une tige eet degagéde par le mééani;me deécrit plus
haut elle dépape eégalement toutes les autres tiges si-
tueées & sa droite: ces manchons servent done au méme
but yue ceux éesiénea rar 94 déans le brevet amérigain
Dorr k., FELT N‘ 465,255 , savoir a produifc 1’ impres-
sion avtomatique de zeéros & droite de chaque tige deé-
gagee par l'’opdrateur au moyen d’un des leviers H5 .

Nane les fig. 4 , L6 et 17 on voiil comment le
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o

- ¢ - ruban ou la bande VW duscend d= la bobins wt enire

stk ok - _
le guigée 1T gt les plaques é’arriere 12 et I3
le wrdniére fixe,la seconde reilide a charniére a la
o 2 s : .
aite plague I ¢t en deyendant, Le papier enire donc

G’abord dans 1la prise des rouleaux 1¢ et 16

g

G; esti

2

-y : f 4
congduit par des guides I° autour Gu &it rourieau 1

P Y : 5 4
¢t entre celui-~ci ei le rouleau I . Le rouleau 17

¢al actionné pendani les opérations successives @’ im-

- . 4 ; % e
presgion par la tige 1° du levier I~ relié libre-
ment & son bord inferieur & la ecame prinecipale;et & son

bord supévrieur & ia manivelle Ig de i’arbre Gl et

au rochet I'' @e 1’arbre du rouleau de milieu Ié'.

Une seconde tigs 112 g’engege egalement avec le rochét

I11 et est iibrement retenue conire lui par un ressort

115 i‘empéchnant e sortir de s& course, Le foncticn-
nement du rouleau 14 tire le papier de¢ la bobine et
le conduit su-Gessus du eentre &’ impression eomne clai-

rement monire au dessin;ce rouleau peut egalement eire

actionné indépendamment du mécaniasme décrit,par le tou-

rillion 114 disposé & wne dea extrémités de son arbre,

A l7autre extrémite les arbres des rouleaux I4

I5 - I6 possedent des engrenages 115 " 116 %

Il' 8% cormandant de maniére a ce que le mouvement ge

1’un d’eux se transmette aux deux autires. La plaque

‘modbile 13 égt entaillée au centire 4’ impression comme

on le voit en 118 fig. 28 , & travers cette ouverture

nous piagons une feuille mince de caoutchoue 119 gui
amortit les coups ae‘marceau donnés contre le type et
améliore aussi l’aspect de 1’ impression., A ses extré-
mités le saoutchoue est fixé aux boutons 120 . Nous

amenons cette plaque contre le papier juste avant gue
1’impression ait lisu,an moyen d’un chassis oscillant

ie mieux veprésentd dans les fig, 16 et 17 et se



PR
{15)

i

21 monteg sur lL*arbrea & 34

eoéﬁgsant des bras 1
‘.g?ﬁﬁé traverse T ‘reliant ies brasg; ¢et arbre est amensd
‘dtna la premicere partie du mouvemsnt du levier s main

315 danz vne dirsetion ou i1l doit faire deseendrs l=
éite plague eonire 1a plague 13 et 1’amener de la posdi-
tion qu’elle oceups dans la fig, i6 =a celle de la Pig.
17 eomprimant pendant cette opdration les deux épais-
seurs,ia montee &t la descente 4w papier,intimement
engembieiomn obtient géndralement un meilleur rdaulitat
&'impres%ion en intsrposant deux épaisseurs de papier
entve le marigav Bt le iype au iieu d*uns sewle, Ua

2%

peviv ressort I raméne ia plaque lorsqu’elle est

degagées des bras I2l

de maniere a 1’dearter pour
1’introducvion dée nouvelles bandes de papier, |

Les marteaux ou ceux d’'gnir’egux qui ont été degages
pana&nt l’opération d’impfession scni,apres 1°’impression
ramenes dans leurs positions primicives par le chassis
ggciliang 721 122 decrit ci-desaus qui passe a tra-
vers la série de marjesux st est actionné pendant ce

‘ 0
travail par les ressoiis 1“5 . Comme le chassgis 12;

122 revient o sa position nermale,ia plague 13 re=-

vient dégalement,par iL’aeiion du ressort 125 a 1a po-~
yosivion indiquee daas ia Tig. 16 . Dana le but de
fairs ocsciilsr le enasais lorsque ies totaux sont impri-
mes,comae il va Sove expligué pilua icin,le levier 1

¢33t encaille sn 124 comg moniies au dessin,

Le ruban enereur J ¢8i poris par les bobines g
qui peuvent 8ire aetionnees alternaiivement par un en~
grenage approprid quelcunque coigne par exemple par le
mécanisme représsnté par les fig, & , 4 st 27 se
gumpusant des uvngrenages coniques Ji 33 s 1’un
a8t monté sur l’avbre J4 portant une roue & rochst

o gui regoit son mouvement de la tige i appartenans
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ga_i%%%gr 2 . Liarbre It est supporité par les bras
oséi%;}nta J? et ¢ meut & la main pour lui permetire
ﬁé'Qonir &’engager aveec 1’arbre de shaque bobine voulue,
32 est le lavier pour changer 1’embrayement d4’une bobi-
ne & i’szutre, ¢e gqu’il opére par la moniées ou la des-

2 sur les =Bxes

cente de 1’arbre J‘ ;:les engrenages J
des bobines :ont-diapoa@n dans des plans herizontaux
différents de 1la maniére indiguée dans la fig. 11 du
brevet américain Dorr E. FELT N® 441,282 . Nouz avons
jugé inutile de rﬁprésente? en entier ce mécanisme de
ruban sontréleur yarea»qu'aaaunﬁ dss parties montrdss
n’est plus nouvelle & préasent.

Dang 1’impression des rdéponses ou de la somme des
chiffrss additionnes,l’cpératenr abaisse le piston K
qui se trouve prés de l’svant-cdté de ia machine et
et muni d’une baguette lengituéinnie K; dont 1’ex-
trémité inférieure z’engage avec une goupille K? pars
tent latéralement du c3té de la came K- fixée sur

1’extremiié de 1'arbre'escillnnt K’

et par consdéquent
aves st arbre mime lorsque ié plongeur deseend. L’ar-
bre K° est angulaire en seetion,et lorsqu’il oseille
comme Ait ci-dessus (et presque eu commencement du
mouvement de la course du piston),il foree les tiges
a’arrgt x° ,dont il y 2 wne pour chagque roue & ehirrrq,f
& s’engager aves les goupilles 8° partant des cotés ‘
des r&uea et servant ée rochets pendant que lea réues

peuvent se mouveir supporides par les tiges 8* won-

tées sur les leviers porteurs Bs,tt pouvant servir en
outre 4’intermédiaires lorsque les roues viennent 2’en-
gager par les tiges B’ S agissant en sens opposé.

Les tiges d’arrét K° sont fixées librement & L’arbre

tranaversal Kﬁ et sont maintenues hors de prise par
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leg ™gegssoria K"7 .

il

longitudinalement par gunite de 1’engagement de la came
K>  eves un cran de l'arbre K8 ,comme on le comprendra
par les fig, 2 , 4 et 15 ;oe mouvement longitu&iéai
amone les plaques Ks sur le dit arbre dans une posi-
tion leur permettant de s8’sngager avees les tiges BG
qui servent & transmetire le mouvement des pignons B2
sux rones & c¢hiffres,de maniére a ee qu’aueun mouvement
ne soit donné aux roues pendant 1’opération ge 1’im-
pression st aussi longtemps que lez tiges restent en-
gagées. i

Par la descente du piston est aussi actionné un
levier Klo disposé sur l’arbre Kll fig. 5. .. Cst
arbre porte une série de bras Rlz Jun peur chaque le-
vier,reliés par les ressortis Kls aux leviers eorrét-
rondants; lorsque l1l’arbre est balanceé au moyen §u piston
les bras et ressoris feront deseendre les leviers._Ce
mouvement descendant des segmenis mei les porte~£ypea,

2

par 1°’intermédiaire 4des maillons F™ et des bras ?3,

by

en position appropriée a iuprﬁnei les caragtéres eor-
respondant & eeux marqués par la roue & éhiffres au
peint Z . Nous reppelona ici que toutes les roues &
chiffres sont engagées avée les tiges K5 et que les
pignons qui s’engagent nvecAlen segments par lesquels
les roues avancent,sont,par 1’intermédiaire &u mécanis-
me représenté par les fig, 17 , 18 4, 15 et 10 du bre-~
vet américain Dorr E; PELT N® 465,255 du 15 Décembre
lSSl,&‘glgéa deB roues et peuvent tourner avec ies seg-
ments souﬁ 1’ influence 4es ressorts K;s juesqu’a ce

que les segments alent ®tteint une position corres-

pondant & celle dez roues, Tout mouvement des pignona
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et des segments est ainsi arrété par 1'embrayage de

'“&uﬂaff’ﬁiavet. Tout autre mouvement des bras K-> gera
influencd par lss ressoris Kls » Des détails plus com-

plets des plaques Kg et de leur fonetionnement sont

contenus dans le brevet américain Dorr E. FELT N®
465,255 4u 15 Décembre 1891, On comprendra que ceux
des leviers segmeﬁts gul appertiennent aux roues mises
a Zéro ne seront pas chengés pendant le temps ou se v
fait l’imgressiaé du résultat,

L’action des leviers segments imprime le mouve-
ment initial ou de pose aux leviers rdcepteurs H§ com~
me déja exposé et,an moyen du piston et levier K;o i
nous 2etlionnone le chassis Hg par iequel alnsi gue
par les dits lsviers H5 les marteaux sont.dégagés et
peuvent faire 1’ impression, Dans ee dernier but un
bras droit L est appligqueé a l’extrémité libre du le-
vier Kl6 et l’extrémité supérieure du dit bras sert
& entrainer le bres L' & l’extrémité du cdté de la
machine,montré dans la fig. 5,8e l’arbre H® et
imprime au #it ecadre et & son arbre le méme mouvement
qu’ils regoivent par l’action du levier a main C15 au
mecyen dv mécanisme logé év edté oppesé de 1la machine.

Un levier La

part également de 1’extrémité pi-
votée du levier Hle auv éadre cu enveloppe La dans
legqucl les martesux sont supportés comme on le voit

dans la fiz. 5 . Ce cadre posséds des manchons L5
fixés librement sur la traverse L4 logée dans le

_cadre principal.

L’avant de ¢9 cadre regeoit un faible mouvement de

montée par les leviers L2 & chaque coup de¢ pisaton .

L.e but de cette disposition exposé dans la demande ds
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..,_hr§ﬁaé.norr E. FELT N° 522,572 ddposée ie 10 Septem-

:W;?ﬂ, "1891,est d’amener le marieaun et le type a un ali-

gnement convenabie au moment ou 1’ impression se fait.

Un maillon entailié Kl4 avoisine chaque tige
a’arrét K° dans le but de 1’amener a g’ engager avee
les roues & chiffres a 1a fin du calcui,

A cet effet chaque tige e€st pourvue d°une goupille
Xls qui entrs dans la fente des maillons gqui sont ve-
lids,chacun & unevbarre ereuge € du ehassis eoseillant
et doivent ainel descendre avee luil., La longusur des
entailles sst telle gqu’elles garantisssnt leur action
sur les tiges & la fin du mouvement descendant de ces
depniéres. De cette fagon les roues ne peuvent tourner
au-dela de leurs limites.

Nous jugeons a propos a’employer des freins de
friction en combinaison avee les.roueg a chiffres,nous
le montrons dans la fig, 8 ou ils affectent la forme
de leviers élastiques ou balancés ¥ chevauchant sur
les roues et disposés librement & 1’arbre ®® entre les
rvlagures fixes mz qui sont interposées entre chaqué
paire de leviers segments e supportées par une iraver-
se ﬁs . Ces freins exercent seulement vn faible pou-
voir afi &4 leur poids ot & 1°’influence &’un ressort,

En état normal ils sont hors de contact d’avec les
roues et sont mis en astivité seuviement au commence-
ment de chaque mouverwmnt du levier & main 015 de
maniére & agir tous sur les roues s&u moment ol celles-
¢i sont actionnéds par le levisr,mais disposeés de ma-

niére & ne pas agir sur les roues a chiffres pendant le

temps ou elles sont tourndes par les leviers yorteurs.

Nous empioyona & leur controle le systéme suivant:

N est un arbre oscillant pisacé en furege face des



=, ~Toues avec un épaulement Hl sur lequel restent norma-

iémgnt les extrémiteés anterieures des freins comme mon-
bl .
. kré gans les fig, 7 et 8 . L’osciliation de cei arbre

mrnrm s PRt monter eb deseendre les leviers du frein ds is

guantite® ndcessaire a mettre les freinz hors ou en &c-

tivit€;ce mouvement oseillatoire st déviveé de Le cams

= < i 7
10 au moyen d4’un levier coude N~ aetionnase par

cette came,d’un maillcn %¥¥ et d’une manivelle ﬁ4

c

cette derniére appartenant a i’arbre ¥ . Ln ressort

4

§5 fixé & la manivelle N~ agit consiamment sur 1’&ar-

bre K et le rameéne dans sa posivion primitive pendant

le mouvement aseensionnel éu levier s main 015 . Le

2 ne re¢oit pas dirsctement son impul-

10

levier coufié XN
sion de la came C mais plutdt par une autre came
suxilisire mobile N° disposéa'librement sur le coté

19 . L& face active de cette

vertical de lg dite cams C
came avxilizirs eét presque verticale & son extremits
antérisure N7 sur laguelle chevauche,au commensement
éu mouvement du levier & main le roulsau N du levier
ccudé,la manivelle §? tant amenée a son bout extrﬁmé
En quitiant 1a surface vertisale x7 le rouleau des-~
cend 1a fente H de la came,permetitant ainsi au rea-
sort §5 de ramener le bras partiellement en arcviére
vers 84 position primitive,et & l’arbre N d’osciller
légérement,muis non suffisamment pouvr enlever le frsin
des roues., La raison de cette rdoscillation de¢ 1’arbre
gera expliqude plus loin, Apres aveir guitté la fente
NQ le rouleau chevauehg autour de 1la partie longue

ﬂlﬁ de la came auxiliaire,sans mouvoir pour cela le
levier coudsé tant que'ia came auxilizire coincide avec
l1’axe ds 1a& came principale. La came auxiliaire N

g5t maintenue dans sa position active representee dans

la fig., 21 pendant le mouvement de descenie du levier
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4 main ¢*® opéré par une tige N'' fixée Librement
id

. I
& lampéma principale ¢t possédant un ressort XH ten-
=ﬁ?ﬁ¥””ﬁ§§htwé maintenir, la dite tige w4 sous la jambe wt?

de 1ls came suxiliaire X° qui elle mdme est maintenue
dans saposition setive jusqu’a ce qu’une pides 4’errét
Hls fixée dans le cCté de la ma&shine renconive la tige
Nll_ presque & la fin du mouvement oscillatoire de la
came principals produit par la @escente 4u levier &
main,et repousse la tige X de dessous la jambe Nl?
de meniére a4 se gue la came auxiliaire puisse librement
oseiller sur son pivot dans la position qui lui est
donnéde dans la fig. 82_. Elle reste dans cette poaition
juaqu'& ¢e¢ que l’cseillation en retour de 12 cams prin-
cipale soit prasque terminde lorsque la bille Els de
la came auxilisire ﬁs raneontre wne auire pisee &’ arrst
§6 rixée dans le ¢5té ae la machine,qui eméne la came
auxiliaire Ks dans sa position asctive et psrmet & la
tige Ell d’arriver a ls position et de 1’y maintenir
jusqu’a son dégagement nouveaun par la tige N venant
en contact avee la chaville 315 .

L'arbre cacillant ¥ remplit encors un autre but
comme ikRikans nous l’allons voir meintenani:

Je porte une série de chevilles ou arréts ©
comme montiréd par les fig, 8 et 9 ,une pour chague fois
10 leviers porteurs et lorsque 1’arbre oscille,comme
déja décrih,eos chevilles roviennent vars les leviers
porteurs et les raménent au devant de la machine et
sontre la foree de leurs rcssérts Bm a la position dans
laquelle ils étaient engages par les cliquets & ressort
01 .Les cliquets retiennent les leviers de Ja manieére
éxposée dans le brevet américain Dorr E. PRLT N® 465, 265

jusqu’a ce qu’ils en soient dégages par les cames 02

des roues & chiffres, Il y & un levier porteur 85 pour
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chague roue & shiffres excepté pour celle qui est la
plus haute., Chaque levier est disposéd librement sur un

arbre gt et pourvu d’une tige B qui vient &’ engager

‘avet led chevilles B de la rove & chiffres B 1l'avoi-

'inant dans le sens de la hauteur au moyen 4'un ressort

10

B comme représenté par les fig, 7 ,8 et 9 .,

ot indique wne agrie de détentes & ressort,comme

on le voit par les fig., 7 a 9 ,une pour ehaque foia 10

i

leviers portsurs 85 . Chaque détente ©° es8t pivotée

sur un arbre ,03 2 l’une des extremitds,tandis gue

1’autre posséde un rebord 0% se prolongsant au-dessus

2

de la came 0> de la roue & chiffres correspondante .

Chaque dé¢tente poaeédolen cuire un cliguet 35 ,voir
fig. 7 ,pouvant s’enguager avec un loquet 06 de l1la di-
sainé corrésponaante de lsviararpartaura 85 .

L’engagement d’un cliguet 85 avee son levier
porteur retient sslui-ei éontre 1’action du ressort Blo

Jusqu’a ce Que,par la rotation de la roue a chiffres,

2 de la roue 2

1'extrémité supdrieurs de la came ¢
' 4

- chiffres ecorrespondante s'engage avec le rebord 0 de

la détents Gl ,dégageant ainsi le cliguet 05 du levier

35 et permettant a ce dernier d’osciller vers la roue

a chiffres sous l’sction de son ressort Blg -

L’arbre oseillant XN poasséde une aérie de che-
villes ou d’arréta 0 ,voir fig. 8 et 9 ,un pour chaque
levier porteur vers lequel elle est amends pour le Tre-

pousser vers l’avant de laz machine contre 1a foree des

10

ressorts B ,a une position dans laguelle il est pris

par les cliquets 05 . Chague cligquet retient celui des
leviers porteurs avee¢ lequel il est en prise sous 1l'ae-

tion du dit ressort jusqu’a ce qu'il en soit dégagé par

23

la same ©0° de la roue & chiffres}

Comme déja dit,ls mouvement bscillant de 1l’arbre

10

!
N est dérivé de la came prineipales ¢ au moyen du
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laviéﬁi@égﬁé ¥° sstionné par sette came,du maillon

E&

o :
¥t a’une manivelle N® fixde & 1’'arbre ¥ ,tandis

2

que ie levier coudd N” regoit son mouvement d’une came

7

auxziliaire ou mobile ¥  pivotant sur ls ¢8té vertieal

2 gui,a une extrémité entérieure presque

de la came ¢
verticale Ev_ sur laguellz,au commencement du mouvement
du levier a main,chevauche le rouleau Ko du levier
coudé; 1a manivelle ¥* se mouvant Jusqu’s sa limite
fait que les chevilles 0 de 1l’arbre osciliant N por-
tent contre les leviera porteurs et les repousse a 1*in-
térisur &¢ la mashine.

Il a été dit aussi que l1l’arbre est ?artiellemén:‘
ramend vers sz position primitive aussitdt qu’il a regu
soen mouvement complet 4’sggillation et avant qgue le

15

levier &4 main € ait compiétéd son mouvement descen-

dant; pendant une partie de ce mouvement &’arriére les
chevilles © gse dégagent des leviers porteurs Bs gur:
une faible distanée de maniéré gue,lersgqu’un ou plusieurs
eliguets el sont mis hors &’engagement ¢’avec un ou
plusisuras leviers,ces derniers oscillent sous 1’ influen-

ee de leaura ressoris g

jusqu’a lsur rencontre avee
les Aites chavilles O dans la position intermédiaire
de ces dernisres reprdsentéde dans la fig. 7 ;ceei guoi-
que n’étant qu’un mouvement limité ‘emp@che cependant un
nouvel enghagement avecs les eliquetég

Lorsque la came prineipale & P?exqua terminé son

b pour la

oscillation le tagquet ,NLS prend la tige XN
gsortir de dessous la jambe w7 de l#xcams auxiliaire
Hs permettant ainsi & cette derniére &g deseendrs par
dgssus la came principale;pend&nt‘lavmoﬂ§ée du levier
& main,le roulean N° se proméne sur le\bord de la
came prineipale au-dessous de ls partie iﬁ#linée x8

permettant ainsi aux chevilles O de s’ éloigner des
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leviér? porteurs et & cenx de eces derniers qui ont été
_ggggégi Ges cliguets &’avancer sous l’actiion de lsurs
-resaarts 819 ce gqui & pour effet que,par les tiges

né s8hacun 4”eux falt avancer la roue & chiffres 4’une
dent,et par eonsdguent effsstuent ainsi lientralnemsnt
des dix. Le tagpet xlé pent sgalsment servie & limiter
le mouvement de la tige . ﬁii . Par cette aonaﬁrua:icn,
L’entrainement n*a lien qu’aprés lg commwncement én mon~
vement du levier & ma;n et iorsque les ropes & chiffres
ont été mises hors de 1l'influence qv’eéxercent les tipges
a*arrét sur la montde du chassis oscillant ¢ et des
maillons entaillés Klé.

Ioraqu’ii s’agit 4*additionner une longue colonne
de chiffres,i’extrdmits montante dn papier contenant ces
chiffres dédpassera considérszblsment ls machine et rourra
facilement couvrir celle-ei a&insi gue les touchesz. Pour
ebvier a sot inconvénient noue disposcns & la machine -
un protecteur mobile P ,de préférsnce en £i1 de fer
reecourbé en V qui pent &ire facilement remontéd,sn cap
dev nécessité,par l'opératenr en face du papier,dans la
position gui lui est donnde dans les fig; 2 44 81 24 .

Un elicuet & ressort Pl

sFrend le proteeteur par un
CTEN TEBeTVE €n Pz prés d¢ son pled et le maintient
ainsi dans la position ametive. Le dégagement automatigue
de ce dispositif ast desiradble parce que dtent ménté,

il pourrait ze trouver trop prés du ypapier contenant les
chiffres imprimés,c’est pour éela que nous disposons le
cligquet sﬁr un des bras Klg deéja ddéerita et recourhons
le cdte inférisur de son point d’action comme montré en
Ps d¢ telle manieérs gue, lorsgue son bras support des-
cend par l’esetion du piston duv mecaniame imprimeur,ls

&

¢c3té recourhbé PY ass trouve abaissé conive ie guide
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fixe PA' logé prés du haut duv cliquet,deégageant ainsi

ie cliguet du protecteur, Par ce moyen le Protesieur -

tombggiar gon propre polds dans la position montrée

““§ans les fig. 5 et 5 .

Le chassis 121 Igg par leéuel les marteaux sont re-
placés et iz plagque Ig mouvant le papier est actionnde,
sart édgalement dans l'impression des rdsultats par ié
levier entaillé € fixé librement au levier Klg et
par une manivelle Ql montée sur 1l’arbre Gl portant

2

le ehassis, L’entaille @ dang le¢ levier psrmet 3°se-

tionner le chassis par 1?impulzion venant du levier cls

de 1a méme maniére gue 1’entaille Iﬁi du ievier 18
permet au chassis de se mouvoir avec le levier § ,comme
on le verra clairement sux fTig. 3 €t 5 , '
Dans le but de régulariser la tension des reasoris
des marteaux,noué fixons ces ressorts a un ehassis ajus-
table R disposé de maniére a tirer sur la tige Rl et
& balancsr ce éhassis loraque les ressorts ont besein
g2

d*8tre réglds par les vis vertieales svoir fig, 6,

16 et 17 . La bobine & papier est montée sur un arbre
fileté ¥ sur lequel elle s’ajuste latéralement, Cet
arbre est lozé par une de ses extrémités dans un palan
fixse W i 1l'extérieur du chassis,et muni a son autre
extrémité 4’'un 4é ,qui est mobile dans un munchon P 5
dapté aux chassis X ;tous deux,le manchon et le dé ont
des épaulements opposés entre lesquels cst logé un res-
sort 15 . Par cette disposition,représentée clairecment
dans la fig. 6,le dé et 1l’arbre sont conatamment tires
vers le palan fixe par le ressort,meis ce dernier permet
& 1’arbre de &’dloigner assez du coussinet lorsqu’unse
nouvells bobine de papier dvit 8tre mise sur l'arbre.

Avent ainsi exposd la nature de notre invention et

la maniére de la mettre en pratique,nous revendiquons



entendons faire breveter:;

La combinaison,dans une machine & caleuler,dses
roues & chiffres,avee des dispositifs pour actionner g¢ses
roves,un cadre oscillant normalement déiachs de ces 3ys~—
témes actionnani les rouss et servant & les mettre en
mouvement lorasgu’ils y sont accouples,ainsi que dec mo-
yens de fixer & volonté les Aits dispositifs actiionnant
€8 roues au dic cadre,

2ﬁ) Lz comhinaison,dans vns maechine a calculer,des roues
a chiffres avec des dispositifs pour aetionner ceg reues,
un cadre oscillant normalement détaché de ees dispesi-
tifs actionnant les roues,mais commun 38 tous 4’eux,et
servant & les mettre en mouvement lorsgu’ils ¥ sont aec-
coﬁpléa,éinsi gue des touchgs permettant & 1l’opérateur
ds fixer les organss actifs d4’une roug quelconque au dit
eadre,

So) La combinaison,dans une machine A& caleuler,des roueg
2 chiffres avee des dispositifs pour astionner c¢es roues,
un cadre oseillant normalement détsehé de ces disposi-
tifs metionnant les roues et servant & les mettre en
mouvement lorsqu’ils y sont accouplés,des toueches per-
mettant de fixer les organes actifs d’une roue quelcon-
que au cadre,ainsi que des organeg pour défaire cette
fixation.

&) 1a combinaison,dans wme machine & ealculer,des tou-~
chea,des roues a chiffres et des organes actionnant les
roues,avec un cadre oscillant pour metire en mouvement
les dits orgunes actifs;les touches elles-mémes servant
de moyens par lesquels les organes actionnant les roues
sont fixés au 4it ecadre.

50) Dans une mechine & ailcuier,la combinaison avec les
roues & chiffres et les leviers qui les aetiomnent,de

touches mobiles pour aetionner ces leviers,d’un cadre
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cagcflliang pour aetionner les touches.,zinsi que des mo-

‘¥ens pour accoupler les touches aw cadre.

6°) Dufin tne machine & calculer,la combinaison avec les

aqu¢haﬁ}i's rones & chiffres ot ie?@aviers gui 1gs Hee

.

“tiﬁﬁiﬁiz,d’un chaggis czcillant,des moyens pour Zetion~

ner c: chassis ainsi que des moyens pour accoupler les
devierg av cnrssis,

7°) L& eombinaiscn,dans une machine & caicuiar,dcs‘rcuea
& chitfres ¢t ileuvs leviers,svec vn chessis oseillant

et l#s touenes servent & i'accoupler aux leviers,ainsi
gue 1e chassis,aceoupié de cetie maniére,ssrvant a ec-
tionner les lazviers,

8°) La combinaison avee de¢s leviers segnents &t le cadre
cscillant,de touches ﬁuniea d'épavienents pouwr 8¢ meiire
un prise avee les leviers,de moyens pour accoupler les
touches znu chassis,el de moyens ingdependants des. touches
pour actionner le dit chassis,

$%) L& combinaiscn avec dea leviers segments et le ca-
dre oscillant de taucﬁea rossgcs par leur abaissement

suUr une partis fe leur mouvement £t runies d'épaulemsnts
Pour se metlre en prise avec les leviers ainsi que les
o Yyens. pour accouplev les tctﬁhes leragu’elles soni
poages dans lie chasais; |

16®) La combinaison &vec les leviers segments ct le
chassis oseillant,de touches poséss par abalesemsnt sur
une paftie ge leur mouvement et munies d’épaulementi pour
5¢ mettrs en'priae avec le-g leviers,de moyens pour e~
covpler ler teuches lorsgu’ellés scnt posdes dans le
chasgeis ainsi que de. moryens pouvr Gégager les touches

duv chassgis,.

11°) Lz combinaiscn avwe les leviers segments el le
chasais osciliant,de touches pour 8’ sngager &vec les le-

viers ¢t lss ecliquets & ressort pour attacher les gueues
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des touches au chassis.
xﬁg:}ﬂffiécembinaison avec les leviers segmentsz et ie
‘"Nehassia oscillant,de touches pour s’englger aves les
leviers des cliquets a ressort pour attacher les gueuss
des toushes au 4it chassis et d’un chassis mobile pour
dégager les cliquets,
13°) La ecombinaison aves les leviers segments et le
g ehassis oscillant, de touzhea'pour &’ engager avec les
% leviers,de cligqueis a ressort pour sttacher les queuss
§des tocuehes au chassis et d’un éispositif mobile faisant
i corps avee le ehassis oscillant et servant a dégager les

eliguets,

14°) L& ecombinaison avee les leviers segments et le

S B RN ST AR i (3 0 8,

chassis ossiliant de touehes pour s’ engeger avec les

B A e

{ leviers, de cliguets &;ressart pour attacher les guaues
% des touches au dit chassis oseillant,d’un chassis de
%digagement pour débrayer les cliquets et des moyens pour
%actionnsr le chassis oscillant,

%15') La combinaison avees lea leviers segments et le
'%ehassia oscillant de touehes pour a’engager avec les
%eviers,de eliquets & ressort pour &ttachsr lesg gueues
%es touches aun chassis et d4’un ehassis horizontal mobile
éour dégager les cligquets.

é?') L& combinaison avec les leviers segments et le
eiaszas oseillant de fouches pour s’engager avee les

1
léviers de cliquets & resasort pour attacher les queuses

dés touches a&u chassis ainsi que 4’un awtre cha&ssis pour
dé%ager les e¢liquets montés et mobile horizontalement
su@ le chassis oscillant,

l7é) La eombinaison,avec les leviers segments et le
ehésais oscillant de touches pour a8’engager avec les

leviers,de sliguets a ressort pour attacher les queues

des toueches au chessisz d’un chassis mobile pour désem-
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brayer les c¢liqusts et d’unc levier & main aetionnan:

=
&
<,
g

ombinaison avec les touches,d’un eadre oscil-
pour les actionner et de cligueis pour les accou-
pler au chassis et ¢’un mécanisme de ddgagemwent pour
découpleyr les touehes, é’uvn mdeanisme pour dégager le dit
mécanisme de dégamement mémc,ec d¢ moyens pour rendre
jnaetif is dit mecanisme actif a volonid,de maniére a

e8 gus les touches suvbissent des influences répéides
sans les déguger du chassis oscillant.

19°} La combinaison avec les rcuee 2 chiffres,de leours
organeg astifs,du cadre oscillant ¢t des dispositifrs
pour relier le cadre sux dits organes actifs,du mécanis-
me pour deéfaire eette lirison,du méesnisme pour activer
le dit méeénisme de degagement,ainai que des moyens par
lesquela'le dit méeanisme sctif peut €tre encligueté
pour rester jnactif,

20*) La combinaison avee les touchss,le cadre osecillant
lea mésanismes d’mecouplemsnt par lesquels ils sont
accouplés,dv mécenisme de découplement mgissant soit au-
tomatiquement soit 4’une avntre manisre queleonque.

21°) La combinaison avee le méeanisme de dégagement des
touches,d’un levier & main ¥ et des organes le reliant
au dit méecanisme de dogagement,le dit levier étani mobi-
le dans une position pour actionnsr le¢ mécanisme de déga-
gement et dansa vne auvire pour le mettre hors d’activite,
22°) L& combinuison avec le meécanisme de ddgagement des
touches d’un levier pivotant & main E a&ayant une posi-
ticn duns laquelle il aetionne laAdit mecanisme et une
auvtire pour ie metire hovs d’aectivite.

23°) La combinaison du chessim de dégagement des tou-
ches,avee le cadre osciliant sur lequal ce chassis eat

KA
montd l’arbre oscillant N porté egalement par le dit

chaasis
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63§ au chassis de dégagement pour donner un mouvs-

= e BSNE ri¥ontal einsi gue les meyens pour faire oseiller
Sderivel), _

tg

24°) La eombinaison du ehaszis oscillant aves le chas-

sias dégageant les touehes,l’arbre oseillant n® poasé~

dant une manivells 35 saingi gue lé eliquet E? pour

retenir momentandment l’sztrémitd libre de¢ la manivells
et faisant par ee¢la oseiller le 4it bras. '
25°) La eombinaison du chassis oseillant avec le¢ chas-

sig de degagement,)l’arbre oseillant ns rpossedant une

manivelle Ds peurvue'de pgintes ﬁa et hp Lainsi

que le cliquet »’ ayant un brasjil .

26°) La combinaison du chassis oscillant avee le chas-

sis de dégagement, l’arbre oseillant Bs

- possédsnt une
; manivells 55 ;ainsi que le cliquet D? pour retenir
momentandment l’extrémité iibre de la dite manivelle
faiaaﬁt de eette maniérs oseiller le dit arbre avss le
levier & main E pour aztiannei la dite manivelle D5 .
27°) La combinaison du chassis oscillant avec le chassis
 ddgageant les touches,l’arbrs oscillant hs ayant une
. manivelle D5 ,8t le eliquet 37 pour retenir momenta-
. nément 1'extrémité libre de la dite manivelle et faisant
ainsi csciller 1’arbre,servant avec le levier a ﬁain B
a mettre hors d’activite le dit sliguet.
28°) La combinaison du chassis oscillant avec le chassis

i degageant les touches,l’arbre oscillant p°

% manivelle D5 +80 le eliquet 37 pour retenir momenta-

ayant une

%}ndmsnt i1’extrémité libre de la dite manivelle faisant
E&insi oscilier cet arbre avee ie¢ levier a main E qui
éPOaaide un bras pour astionner la dite manivelle ¢t un
;natre retenant le ecliquet en inastivite.
?9'3 La ecwbinaison avec des touches ayant des rebords

et des leviers segments sngageant ces redbords avee un
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ghassis mo verticalemant au-degacus dem levisera et muni

anes par lesguels il est accouplé & volonté aux

queves W¥ss touches,de moyens pour ddgager les touches,

sombineison avecv les mariteaux st leurs tiges
<

e

cillant &° .

&1°) Lé combinaison avee les marteaux et leurs tiges
¢e contrdile,des leviers eondée w ayant des saillies
covrbéas ﬁq el Ou chassis oscillani Hg "

32°) La eombinaison avee les maricauvx et leurs tiges
de gontro>le,des leviers eocudds ﬁs ayant dss sailliss
cvurbées entajlides H? et dv chassis oseillant Hs 1
$3%) La combinalson avee les marteavx et leurs tiges

de contrile,des leviers Hs ayant des saillies eourbées

; 7 o .
egntailides H qui vienneni en prisc avee le chaasis

oseiilient Hg lorsque ee dernier est en état de repos

2t soni scticnnées par le dii chassis dans ss descente
du &it chessis,dv mécanisme aeitionnant les leviers et
Ge celui actionnant le chassis, i’ aeiion des levisrs
ayent lieu avant eelle du shassis,

34°) La combinaison avee les marteavx et leurs tiges
de eontrdle,des leviers w attrapant les tiges,et du
chassis oscillant ©° ocontr8lant laz dits leviers et
rpourvu &'un peigne guide,

35°) La ecombinalson avees les marteaﬁ? et leurs tiges
de eontrole,de leviers rdcepteurs P ,4u mécanisme re-
liant cez leviers sux leviers segments,des dits leviers
¢t leurs crganes d4’action,dv chassiz oscillant &etionnant
les lsviesra récepteurs,du piston imprimsur du rdésultat
et des méeanismes reliant le ¢it piaton au chassis,
36°) La eombinaison avec les orpgancs de contrdle des
types et des marteaux du mécanisme imprimeur du levier

& main c15 pour produire 1’impréssion des sommes 2
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edditionner,8’un systéme & main X powr produire 1°im-
pression-¢u rdsvitat de 1’impression,des deux organes &

main éf&ﬁ méeaniquement reiieés aux types et zux dispo-

guidage'at

sitifs contrblant les marteaux du mecanisme 4’ impression
g pour

37°)} La combinaison,aveec les dispositifs de
d’alimentation du papier,d’une plaque mobile
mouvement

produire le mouvement ascendant ainsi qus le
iescenﬂant d4n papier au centrs 4’ impression.
38°) 1La eombinaiscn,avee les dispositifs de guidage et
é'alimentation du papier,d’une plague mobile pour

éroduire les mouvements asecndanis et dcasecendanis au c¢en-

ﬁre d? impression,ainsi que des moyens pour metirve en
?onyement eette plague juste svant chague cpération 4’im-

?ression.
539') La eombinaison aveec les marteaux ¢t la plaque mo-
%bilc P .4u chassis 1% 122 servant a la fois & smx
%SOﬂlOVer ias marteaux et & actionner la plaque ainsi

‘que des moyens pour aetionner le chassis.

.La ecombinaison avee les martesux ot la plague mo-
servant en méme temps

40°)
%bile o sau chassis et
gﬁ soulever les martesux et é astionner la plaque du levisr
: 10

10

H .
? ‘portant le chassis,l’arbre I

;entaillé 18 et de la manivelle I9 sur l°arbre 1
et la came principale.
f{l’) La combinaisen avee les marteaux et la plaque mo-

21 123 servant & la foia a sou-

{ ébile I3 .du chassis 1
glever les marteaux et a actionner la plaque,du levier

%entaillé 2 relié au levier Klo ;de 1s manivelle Ql
| 0 o

i portant le chassis,l’arbre Il

}nr l1’arbre I
%e levier Xlo o
%29) Le combinaison avsc lss roues & chiffres et les
%iges d’arr§t,du chassis oscillant,de maillons entaillés

3
ﬁ}‘ et des moyens pour faire deseendre le dit chassis
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de maniére & mettre en action les tiges,
4%°} L& eombinmison avee des roues & chiffres de le-

léjéggﬁgﬁ pivotant et & action intsrmittente disposds

e maniére & exsreer une frietion sur les rouss,et des
moyens pour rendre inactifs ces leviersz pendant que les
roues scnt en zetivite,

44°} L& combinaiscn avec les rouss a shiffres ei leurs
organes sctifs,dc leviers pivotant ¥ & &etion inter-
mitiente,chevauchant sur les roues et les moyens pour
rendre les leviers inactifs excepié pendant le temps ou
les dits organes aetifs metient gn mouvement les roﬁes .
45°) Lz gombinaison avec les roues 3 chiffres et Leurs
organes actifs d4e leviers ?ivctnnt ¥ ehevaughant sur
las rounes,et de¢ l’arbre oseillant N pour mettrs les
leviers hors d'activité,

46°) La combinaison avee les rouves a echiffres,les ls-
viers segments et la came principale,de leviers & frie-
tion,8e l'arbre N pour contrdler les leviers,et de

6 disposds szur la esme prin-—

1a eame auxilisire mobile X~
eipale ainsl que des mecanismes reliant la ocame & 1’ar-
bre,

47%*) La ecombinaison svee l’arbre X ,d4e la came prin-
cipale,de la came auxiliaire mobile ¥® montée sur ls
premiére et ayant une surface presque verticale R? s2in-
81 que des moyens pour supporter la came auxilisire pen-
¢ant son activite,

48°) La combinaison &vee les leviers porteurs et leurs
eliquets,de 1’arbre N avec ses pointes pour mouvoir
ces leviers,ainsi gue les moyens pour faire ossiller le
dait arbre, |

49°%) Lu combinaison svec les leviers porteurs i laurs
eliquats,de 4ispositifs pour amener ces leviera dans la

position ou ils deviennent porteurs et les en retirer
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‘en partig-Jinmédiatement aprés avolr actionné les leviers

§Onr'2§§§$& re & eos derniers ddgagds des cliqusts,d’é-

nouvel embrayage avee cevx-c¢i,

50%) La combinsison sves les leviers porteurs et leurs
eligquets de dispositifs pour amener ces leviers dans la
position ou ils devisnment porteﬁra et liesg én retirer
en partie immddiatement sprés avoir astionné les leviers
pour permetire & ces derniers,dégagés des cliquets,d’é-
viter un nouvel embrayaze avee geuvx~ci,ainsi gue d'un
dispositif de eame pour contrdler ls mouvement des or-
genes sctifs des leviers,

51°) La e¢ombinaison avee les leviers porieurs ct leurs
eliquets de 1l’ardbre cacillant H avse Ses jpointes,d’une
came pour faire oacilier le dit arbre par le mcouvement
des leviesrs porteurs et lui permetire de revenir par-
tiellement on arrviére pour perﬁettre sux leviers dsgagés
de leurs cliguets d’ailer zgsez lcoin pour éviter un
neuvel embrayage.

52°) La combinaison avec vn organe imprimeur caleula-
teur d’un proteeteur mobile P dJdisposé devant le papier
gortant et pouvant &trs monté en position de soutenir 1°
extrémite libre du papier,dea moyens pour maintenir le
dit proteeteur lorsqu’il est monté ainsi gque pour le
dégager des dicad supporis ,par des organes aectionnss
par le mdeanisme 4’ impression,

53°) La éombinaison avec les roues & chiffres,les le-
vicrs segments ey le cadrs oscillant,de touches passant

. . ’ 7
par le chasgis el munies d’epaulements A  pour engager

: le chassis st Limiter ainsl la desesnte des touches dans

la pose,des moyens LovT accocrpler ieg touches poséss en
place au cadre ainsi que les moyens pour actiionner le
ehassia.

54®) TDans une mechine a caleuler,ia combinaison des
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roues a chiffres,des leviers porteurs,d’un arbre oscil-.

1ant§sonnrolant ces leviers,d’un organe & main ou levie -

ﬁ”*“wﬂpar leguel l’arbre ¢st rendu 0sclllanta /,~——~L

21 .22

55°) La ecombinaison avee le chaasis I ., le- -

viers entaillés I° Q aont 1'un relie 1¢ ehagsis -

au jevier & main Cls et L’auitre au pistan imprime

reliant ainsi le dit levier & main et le piston, —
56°) La combinaison,aves une série de martesux et leur:
ressorts,du chassis oscillant R auquel les séries de

ressorts sont fixes,et des vis R® pour régler la ten-

sion des ressorts;, - T
le tout comme deéerit en substance dans le prédsent mé-

moire et représenté par les dessins ci- jointa. R,
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